CENTRALE DE PILOTAGE LOUVER CONTROL io

GUIDE D'INSTALLATION ET DE REGLAGE

DU MOTEUR SANS ENCODEUR
> MODE TOUT AUTOMATIQUE

PRINCIPE : Les fins de course haute et basse sont réglées automatiquement. Les fins de course sont détectées par les
capteurs du moteur ou par la détection d’effort (fermeture des lames ou butée mécanique).

RESTRICTION : Besoin d’'un stop physique a la fin de course ou utiliser la course complete du vérin.

CABLAGE REGLAGE

Aller a la position
neige souhaitée




CENTRALE DE PILOTAGE LOUVER CONTROL io

GUIDE D'INSTALLATION DES CAPTEURS

CABLAGE ENREGISTREMENT

du capteur filaire pluie des capteurs connectés vent et soleil

Appuyer 2 secondes env. sur le bouton PROG

au dos de la télécommande, jusqu’au va-et-vient
des lames de la pergola.
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Appuyer briévement sur le bouton PROG au dos du capteur,
jusqu’a un nouveau va-et-vient des lames de la pergola.
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Appuyer briévement sur le bouton PROG au dos du capteur,
jusqu’a un nouveau va-et-vient des lames de la pergola.

@ Et pour aller plus loin

Depuis l'interface Set&Go io, programmez et ajustez les mouvements automatiques de la pergola
selon les besoins et les conditions météorologiques.
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